
IPC ROBOTIC SCRUBBER

CT110-R



ลดต้นทุน 
พร้อมรบัมือกับความท้าทาย
จากต้นทนุค่าแรงที�เพิ�มสงูขึ�น

ทำงานได้มากขึ�น
ในเวลาที่สั�นลง

เพิ่มประสิทธิภาพการทำงาน 
พร้อมรกัษาคณุภาพและ
มาตรฐานการทำงานใหส้ม�าเสมอ



ลูกค้าที�ใชบ้รกิาร
มากกว่า 
1,000 ราย

CT110-R

มากกว่า
8.5 ล้าน 
ชั่วโมง
การทำงาน
ในโหมด
อัตโนมติั

ติดตั�งใช้งาน
แล้วกว่า 
10,000+ 
เครื่อง

ครอบคลุม
พื้นที่มากกว่า 
117
ล้านตารางฟตุ

ส่งมอบไปแล้วกว่า

26+
ประเทศทั่วโลก



CT110-R

รองรับการทำงาน 2 โหมด: 
โหมดแมนนวลและโหมดอัตโนมติั

สั่งเริ่มการทำงานจากระยะไกล 
ใช้งานง่าย พรอ้มสแตนด์บาย 24 ชั�วโมง

แพลตฟอร์มการทําความสะอาด
ที่ได้รบัการพิสจูนแ์ล้ว

รายงานการทำงาน

ประสิทธิภาพการทำงานสูง 
ควบคุมการทํางานได้ตลอดเวลา

แท่นจอดสำหรับเติม/ระบายน้ำ 
และชาร์จแบตเตอรี�อัตโนมติั



Specification



มีความเชี่ยวชาญด้านเทคโนโลยีอัจฉริยะและประสบการณ์ด้านผลิตภัณฑ์
    แบบครบวงจร

ทีมผู้ก่อตั�งมีประสบการณ์ในอุตสาหกรรมหุน่ยนต์มากกว่า 10 ป�
เริ่มต้นโครงการในป� 2019 และก่อตั�งบริษัทในป� 2020

รองรับ 2 โหมดการทํางาน – ทําความสะอาดอัตโนมัติ + ควบคุมด้วยตนเอง
ใช้งานง่าย ควบคุมจากระยะไกล พร้อมสแตนด์บาย 24 ชั�วโมง
แพลตฟอร์มการทําความสะอาดที�ได้รับการพิสูจน์และยอมรับจากตลาด
รายงานและติดตามการทํางานแบบเรียลไทม์
ทำงานอย่างมีประสิทธิภาพสูง พร้อมตรวจสอบและควบคุมการทำงาน

    แบบเรียลไทม์
เลือกติดตั�งแท่นจอด/เติมน�า เพื�อการทําความสะอาดอัตโนมัติได้ตลอดทั�งวัน



  1. ระบบการทำงาน 2 โหมด (Human–Machine Dual Mode)
รองรับทั�ง โหมดควบคุมด้วยตนเอง และ โหมดอัตโนมัติ (AMR)
สามารถสลับโหมดการทำงานได้ง่ายตามความต้องการในการใช้งาน

  2. ระบบนำทางอัจฉรยิะด้วย AI (AI-Powered Intelligent Navigation)
ติดตั�งระบบตรวจจับและนําทางอัจฉริยะ ประกอบด้วย:
LiDAR – ระบบตรวจจับและวัดระยะด้วยเลเซอร์
Depth Cameras – กล้องตรวจจับความลึก
Ultrasonic Sensors – เซนเซอร์อัลตราโซนิก
Fisheye Cameras – กล้องมุมกว้างพิเศษ
ช่วยให้การทําความสะอาดมี ความปลอดภัย แมน่ยํา และมีประสิทธิภาพ
ระบบควบคุมขั้นสูง VCU & ACU ช่วยเพิ่มประสิทธิภาพและความเสถียรในการทำงาน

  3. ระบบวางแผนเส้นทางอัจฉรยิะ (Smart Route Planning)
รองรับการกําหนดเส้นทางทําความสะอาด 2 รูปแบบ:
กำหนดเส้นทางด้วยตนเอง
สร้างเส้นทางอัตโนมัติด้วยระบบอัจฉริยะ
ช่วยสร้างแผนที่พื้นที่ได้อย่างมีประสิทธิภาพ พร้อมปรับเส้นทางเพื่อให้ครอบคลุมพื้นที่
ทำความสะอาดได้อยา่งเหมาะสม

คุณสมบัติและฟังก์ชันหลัก 



  4. ระบบตรวจสอบการทำงานแบบเรียลไทม์และการเชื่อมต่อ IoT 
      (Real-Time Monitoring & IoT Integration)

ตรวจสอบสถานะการทำงานของเครื�องได้แบบ เรียลไทม์
เข้าถึงขอ้มลูและรายงานการทําความสะอาดได้ทันที
ช่วยลดต้นทุนด้านการบริหารจัดการและการดำเนินงาน

  5. ระบบทำความสะอาดต่อเนื�อง 24/7 (24/7 Continuous Cleaning)
รองรับการใชง้านรว่มกับ แท่นเติมน�าและจัดการทรพัยากรอัตโนมติั
สามารถทำงานได้อยา่งต่อเนื�องโดยไมต้่องหยุดพกั
ช่วยให้ผลลัพธ์การทำความสะอาดมีความสม่ำเสมออยู่เสมอ

  6. ใช้งานง่ายและสะดวก (User-Friendly Operation)
แผงควบคุมใช้งานง่าย ไมซ่บัซอ้น
รองรับการควบคมุการทํางานจากระยะไกลผา่น แอปพลิเคชนับนมอืถือ
ออกแบบมาเพื่อใหพ้นกังานทําความสะอาดสามารถใชง้านได้ง่ายในชวิีตประจําวัน

คุณสมบัติและฟังก์ชันหลัก 



กล้องวัดระยะความลึก (Depth Camera) เซนเซอร์อัลตราโซนิก (Supersonic Sensor) กล้องฟ�ชอาย (กล้องมุมกว้าง)ไลดาร์ (Lidar)1 2 3 4

กันชนด้านหลัง

มุมมอง 270°
ระยะตรวจจับ 80 เมตร

ระยะตรวจจับ 0.15–3 เมตร
จำนวน 5 ชุด

ตรวจจับกระจก
จำนวน 3 ชุด

มุมมองกว้าง
จำนวน 4 ชุด

กันชนด้านหน้า



Manual Mode AMR Mode

 

แอปพลิเคชันบนมือถือ (Mobile APP)
เริ่มงานจากระยะไกล (Remotely start a task)
รายงานการทำความสะอาด (Cleaning report)
สถานะการทำงานของเครื�อง (Machine status)
ข้อความแจ้งเตือน (Warning message)





สถานีจอดอัตโนมติั (Auto-Docking Station) รองรบัทกุสภาพอากาศชว่ยใหเ้ครื�องทางานแบบอัตโนมติัเต็มรูปแบบ
ระบบสามารถ: เติมน้าสะอาดอัตโนมัติ ระบายน้าเสียอัตโนมัติ ชาร์จแบตเตอรี่เอง เพื่อให้เครื่องพร้อมใช้งานตลอด 

       24/7 อย่างต่อเนื�อง ไมมี่สะดดุ

Docking Station



ออกแบบตามหลักสรีรศาสตร์ พร้อมเข้าถึงส่วนประกอบสำคัญ

       ได้ง่าย

บริการหลังการขายโดยทีมงานมอือาชพี

มีอะไหล่พร้อมให้บริการอย่างต่อเนื่อง รองรับการซ่อมบำรุงและ

       ลดระยะเวลาหยุดทํางานของเครื�อง

 บำรุงรักษาง่ายและสะดวกต่อการให้บริการ 
(Easy Maintenance & Serviceability)



Safety

การทดสอบภายในตามข้อกําหนด IEC 62237
มีรายการทดสอบมากกว่า 200 รายการ
ตรวจสอบข้อกําหนดด้านความนา่เชื�อถือของสว่นประกอบอัจฉรยิะแต่ละรายการ
เป็นไปตามขอ้กําหนดและมาตรฐานที�กําหนด



Safety

การทดสอบภายในตามมาตรฐาน IEC 63327

วัตถสุเีขม้ / วัตถสุดํีา
(Dark object)

ระบบป้องกันหุน่ยนต์ AMR ตกจากขอบ
(AMR anti-cliff)
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